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De curve in x(t) en y(t) coordinaten
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Samentellen van (8) en (9) levert na enig rekenen :
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Samentellen van (4) en (5) levert na enig rekenen :
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worden tot een betrekking in y(x,t) door telkens Sh(x) en y(x) samen te tellen.

en voor k = 1, kunnen vereenvoudigd

k

1
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Noot

 : De vorige betrekkingen van y(x) voor :

De te berekenen betrekkingen x(t) en y(t) kunnen nu gevonden worden vanuit,

- de betrekking Sh(x,t) waarbij x als functie van t gegeven is en

- de betrekking y(x) waarin men x vervangt door de berekende betrekking x(t).  

2-

 Belangrijkste formules als f(x,t)
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Methode van berekenen van x(t) en y(t).

De functies x(t) en y(t) zijn het beste te bepalen vanuit de eindwaardes gegeven in het 

overzicht van de berekende curves, waarbij de vgl. (4) en (5) de belangrijkste zijn.

Bij deze laatste kan de gelopen afstand van de hond Sh(x) uitgedrukt worden als 

functie van x en t. 

Noot 

: UIteraard kan men ook (1) en (2) aan elkaar gelijkstellen en verder uitwerken. 

           Dit heeft geen zin want de uitwerking hiervan is reeds weergegeven in (4) en (5).

Uit (6) volgt : 
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Tengevolge van de exp. (1-k) en (1+k) kan de te berekenen functie x(t) of (L-x)(t) niet 

simpelweg met de hand uitgevoerd worden. M.a.w. de oplossing hiervan zal via een 

programma met een Solve- function of root- function moeten bepaald worden.

Zelfs in het meest eenvoudige geval k = 1 is deze gewenste betrekking moeilijk met de 

hand oplosbaar. 

Eenmaal de betrekking x(t) of L-x(t) berekend, kan men gemakkelijk de fuctie y(t) 

berekenen vanuit de betrekking (11)
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De functie t(x,k)
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3- 

Oplossing via een Solve- function.
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De functie x(t)

 

De gewenste functie x(t) is in principe de inverse van de functie t(x).

Verder is de functie x(t) of (L-x(t)) visueel makkelijker voor te stellen en stelt ons direct in staat 

om de functies y(t) te berekenen.

Bij dit programma hoort deze conversie numeriek opgelost te worden met behulp van een 

passende startwaarde en een andere benaming.
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tFunc(60,k) = 1.231

Klopt !

Inverting van t(x) naar x(t) :
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[image: image7.wmf]Uit de vorige betrekking moeten we hiervoor de waarde van x berekenen passende voor een

bepaalde t. 
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De functie y(t)

 

Vervanging van x door xFunc(t,k) in (11) levert de gevraagde betrekking y(t) of yFunc(t,k).
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De oorspronkelijke functie y(x)
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Eindwaarde : y(10) = 6.667
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De functie t(x)
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tend : t(10)    tend = 6.667
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De inverse functie x(t)

 

Gegeven
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Inverting van t(x) naar x(t)

 :

Uit de vorige betrekking moeten we hiervoor de waarde van x berekenen passende voor een

bepaalde t. 
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De functie x(t) en y(t)

 

In de figuur hiernaast is 

de functie yFunc(t) geplot 

als functie van xFunc(t).

Deze t- functie werd 

vergeleken met de 

originele functie y(x) 

--> klopt !
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De functie y(t)

 

Vervanging van x door xFunc(t,k) in (11) levert de gevraagde betrekking y(t). Hier benoemd

door yFunc(t).
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De figuur hiernaast toont 


het verloop van de hondjes 


curve weergegeven als 


t(x) = f(x).


Dit werd gedaan indien de 


hond 2 x sneller loopt dan 


zijn baas (k = 1/2) en 


indien k = 1,01.


Verder is de afgeleide in 


het punt (0,0) weergegeven 


als t1(x) = f(x).
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Deze figuur toont nu de numeriek berekende functie x(t) of xFunc(t).


Zoals aangegeven valt deze curve samen met de gegeven curve tFunc(x,k)  
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Deze figuur toont nu de numeriek berekende 


inverse functie van t(x),


hier genoemd xFunc(t).


Zoals aangegeven valt 


deze curve samen met 


de gegeven curve


tFunc(x,k)  
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